RRG.271.8.2017 Zalacznik nr 9

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

,Budowa boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szkol
Publicznych wraz z niezb¢dnymi obiektami infrastruktury
technicznej w tym budowa oswietlenia, drenazu
| ogrodzenia na dzialkach o nr ewid. 414 w m. Uherce
Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”

INWESTOR:
Gmina Olszanica

38-722 Olszanica 81

Kody CPV: 45212221-1 -Roboty budowlane w zakresie budowy boisk
sportowych



SPIS TRESCI

DM - 00.00.00 — Wymagania 0ZO0INE .....cccvvuiiniiieiiniiniiieiinionereatonssssssnsonssssssnsonssn 2
D - 01.01.01 — RODOLY POMIAIOWE c.uiuieineenienrenreneeeensensensescessnsansessescnsansossnsanses 15
D - 01.04.00 — Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza ............... 18
D - 03.02.00 — ODbrzeza DetONOWE ......ccevuiiereiniiniinrieineiutieriecieencseseecesncensassancnns 23
D - 05.02.00 — Nawierzchnia poliUretanOWa c.eeeeeeeeeeereaeeeceeenrenseecescnsencescescnsansonss 27
D - 05.03.00 — Nawierzchnia z kostki betonowej DruKOWE] c.cceeeeeeiiniieiieniiniieeneennnns 31
D - 10.01.00 — SPIrZet SPOItOWY «.ueeeueieienreeeantensessssssosssssssssossssssssssssssssssssssssnses 35



DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej DM-00.00.00 s3 wymagania
ogoblne dotyczgce wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji
pn. ,,Budowa boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szkét Publicznych wraz z niezbednymi
obiektami infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na
dziatkach o nr ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”

1.2. Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czgs¢ dokumentacji przetargowej i nalezy je stosowac
w zleceniu 1 wykonaniu robét opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla
poszczegolnych asortymentdw robdt opisanych w ponizszych specyfikacjach:

DM-00.00.00 — Wymagania ogdlne

D-01.01.01 — Roboty pomiarowe

D-01.04.00 — Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza

D-03.02.00 — Obrzeza betonowe

D-05.02.00 — Nawierzchnia poliuretanowa

D-05.03.00 — Nawierzchnia z kostki betonowej brukowej

D-10.01.00 — Sprzet sportowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione nizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w toku wykonywania robdt;

Kierownik budowy/Kierownik robot - osoba wyznaczona przez ustanowiony przez
Inwestora, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu;

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunig¢ty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony;

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia;

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni,



Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot;

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru;

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw shuzgcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu;

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych;

Podloze - grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania;

Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni;

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej badZ ustnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy;

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego;

Przetargowa dokumentacja projektowa- cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot;

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji technicznouzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu;

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa i ST.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw i komplet ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow

3



pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé¢ rysunki,
obliczenia o dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegoétowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST Dokumentacja projektowa, ST
oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byty
zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych
dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach
umowy”’. Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bledow lub opuszczeni w dokumentach
kontraktowych a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty o dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre§lonego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materialty lub
roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a roboty z tym zwigzane — wykonane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

W robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgedne do ochrony robdt, wygody
spolecznosci 1 innych. Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Zamawiajacym oraz przez umieszczenie w miejscach
1 ilosciach okreslonych przez Zamawiajacego tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie
zatwierdzona przez Zamawiajacego. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Wykonawca przez okres
trwania robot ma obowiazek dba¢ o czystos¢ na i wokot placu budowy. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca jest zobowiazany do:

- utrzymywanie terenu budowy i wykopdéw w stanie bez wody stojacej;

- podejmowanie wszelkich uzasadnionych krokéw majacych na celu stosowanie si¢ do
przepiséw 1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
unikanie uszkodzen Iub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spoltecznej 1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania; Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie mial szczegolny wzglad
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na lokalizacje¢ budynkow oraz na §rodki ostroznos$ci zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem
powietrza pytami i gazami oraz mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej, utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy (wymagany przez odpowiednie przepisy) na terenie budowy.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

- materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia;

- nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami;

- wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialdéw na Srodowisko;

- materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu rob6t ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania - jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od witasciwych organow
administracji panstwowej;

- jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy;

1.5.8. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne takie jak drenaze, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca natychmiast powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy

transporcie materiatbw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace

nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczane na $wiezo ukonczony fragment budowy
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w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 begdzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane podczas prowadzenia robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego). Wykonawca bedzie utrzymywaé
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla Iub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sag w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciggly bedzie informowa¢ Zamawiajacego o
swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Zrédta uzyskania materialow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow
1 odpowiednie S$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prze
Zamawiajacego. Zatwierdzenie partii materialow zdanego Zrddla nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest
do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodla w sposob ciagly spetniajag wymagania ST w czasie postgpu robot.



2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

2.2.1 Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajagcemu wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

2.2.2 Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych
1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia Zamawiajgcemu.

2.2.3 Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelienie wymagan iloSciowych
1 jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

2.2.4 Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialdow na budowe.

2.2.5 Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiedni do wymagan umowy lub wskazan Zamawiajacego.

2.2.6 Wykonawca nie bedzie - za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Zamawiajacego
- prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

2.2.7 Eksploatacja zroédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Zamawiajacego w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwo$ci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakoSci.
W przypadku, gdy Zamawiajacy bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

- Zamawiajacy bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji;

- Zamawiajacy bedzie mial wolny dostep w dowolnym czasie do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy;

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez Zamawiajacego.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem 1 nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢
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1 wlasciwo$¢ do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego
sktadowania materialdow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego
0 swoim zamiarze co najmniej jeden tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$s¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez
Zamawiajacego — w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie
gwarantowac¢ przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa. Sprzgt
bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosc
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi o tym
Zamawiajacego 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet - po
akceptacji Zamawiajgcego - Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego,
w terminie przewidzianych umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda
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spelnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Zamawiajacego
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco na wlasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okre§lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajacego. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot
zostang - jesli wymagac bedzie tego Inspektor Nadzoru - poprawione przez Wykonawce¢ na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez
Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje
Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej
i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy
uwzgledni wyniki badan materialéw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
i przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajacego beda
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

6.1.1. Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.

6.1.2 Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow.

6.1.3 Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialdow oraz robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

6.14 Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdbw oraz robot
z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.



6.1.5 Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly tam okreslone, Zamawiajacy ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.1.6 Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidtowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Zamawiajacy bedzie mie¢
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

6.1.7 Zamawiajacy bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

6.1.8 Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zamawiajacy bedzie miec
zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Zamawiajacego
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce
1 zatwierdzone przez Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i1 oznakowane,
W Sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne Krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wiyniki badan be¢da przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wg dostarczonego
przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.
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6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow, zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw 1 robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Zamawiajacy moze pobieraé probki
materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan,
albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot
Zz dokumentacja projektowg 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesie Wykonawca.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych;

b) Deklaracja zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polska Normg lub aprobatg techniczng —
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okre§long w pkt 6.6.a), ktore spetniajg ST. W przypadku materiatow, dla ktorych
w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza
posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajacemu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan,
beda odrzucone. Oferent powinien dotaczy¢ autoryzacje producenta na dostawe i nawierzchni
syntetycznej.

6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dokumenty laboratoryjne.

6.7.2. Pozostale dokumenty budowy.

* pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego;

» protokoty przekazania terenu budowy;

« umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;
* protokoty odbioru robdt;

* protokoty z narad i ustalen;

« korespondencja na budowie;

6.7.3. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
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natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacija
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot. Obmiar robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot
1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane
do Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang
do celu miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub winnym czasie okreslonym
w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtluz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych rob6t nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni
przekroj. Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

b) odbidr czgsciowy;

c) odbior ostateczny;

d) odbidr pogwarancyjny;

8.1.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polega na finalnej ocenie iloSci
I jakos$ci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
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w/w robot bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy.
Gotowos¢ danej czgséci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
I jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajgcego. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami. Obowigzkiem Wykonawcy jest
kontrola i odbidr poszczegdlnych warstw podbudowy pod nawierzchni¢ syntetyczna,
potwierdzone przez badania laboratoryjne.

8.1.2. Odbiodr czesciowy - polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeg$ci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy.

8.1.3. Odbidr ostateczny robdt - polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
W odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i warto$ci.

. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Zamawiajacego.

. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.
Odbioru dokona w obecnosci Wykonawcy komisja wyznaczona przez Zamawiajacego.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i ST.

. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robdt uzupehiajacych 1 robot poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupekniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajagc pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

- dokumentacja projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy;

- szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew
uzupetniajgce lub zamienne);

- recepty i ustalenia technologiczne;

13



- dzienniki budowy i rejestry obmiardw;

- wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST;

- deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, zgodnie z ST;

- opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu

- kopia mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

* W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

» Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ustalenia ogolne
Rozliczenie nastgpi na zasadach okre§lonych w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

» Ustawa z dnia 7.7.1994 r. — Prawo Budowlane (Dz.U.2010.243.1623).

* Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995r., poz. 29)
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D.01.01.01. ROBOTY POMIAROWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wyznaczenia
sytuacyjnego nawierzchni i punktow wysokosciowych w ramach inwestycji pn. ,,Budowa
boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szkot Publicznych wraz z niezbednymi obiektami
infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na dziatkach o nr
ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wyznaczeniu
sytuacyjno-wysokosciowym projektowanych nawierzchni i obejmuja: roboty pomiarowe
sytuacyjno-wysokosciowe na terenie rOwninnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. OkreSlenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacja Projektows.

1.4.2. Uprawniony geodeta — osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawg z dnia 17.05.1989r. ,,Prawo Geodezyjne i Kartograficzne” z pdzniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania
pracami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamdwienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza — jest to geodezyjna dokumentacja wykonana
1 przekazana zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa
z dnia 21 lutego 1995r. przyjeta i zatwierdzona przez zasoby geodezyjne Starostwa
Powiatowego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktéw wysokosciowych
wg zasad niniejszej ST sg: paliki drewniane o $rednicy 5+8 cm 1 dlugosci 0,5+ 1,5 m, stupki
betonowe.

3.SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktéw glownych oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
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okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw wykonywane beda specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry,
dalmierze, tyczki, taty, taSmy stalowe). Sprze¢t pomiarowy powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) mogg by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK .
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przyja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow. W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora nadzoru
o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow i reperow bocznych. Wszystkie
roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe
1 glbwne muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace ich charakterystyke i potozenie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych.

5.2. Sprawdzenie wyznaczania punktow gléwnych i punktow wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ stabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub shupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zalozy¢
poza granicami robot. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnos$cia, aby
sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna
w nawigzaniu do reperoOw panstwowych.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nowych
nawierzchni na powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi nalezy stosowac¢ paliki lub
wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji ST DM-00.00.00. ,,Wymagania
ogblne”. Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreSlonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m2 (metr kwadratowy) robot pomiarowych przy wyznaczaniu
nowych nawierzchni. Ogoélne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Odbidr robot
zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicow i1 dziennikow
pomiardw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada
Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Cena wykonania rob6t obejmuje: wyznaczenie punktow gltownych 1 punktow
wysokosciowych, uzupelienie dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych punktow
wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow, zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed
zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

Ustawa z 17.05.1989 — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z pdzn.
zm.)

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa pozioma, GUGiK-1983

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK-1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983
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D.01.04.00 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza w ramach
inwestycji pn. ,,Budowa boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szkoét Publicznych wraz z
niezb¢dnymi obiektami infrastruktury technicznej w tym budowa os$wietlenia, drenazu i
ogrodzenia na dziatkach o nr ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m.
Olszanica”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu
koryta gruntowego pod projektowane nawierzchnie 1 obejmuja:

- profilowanie i zaggszczenie podtoza gruntowego pod projektowane nawierzchnie

- wykonanie koryt pod projektowane nawierzchnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
i Specyfikacja Techniczng DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1 Do wykonania wykopéw i przemieszczenia gruntu moze byé stosowany sprzet:
koparko-spycharki, koparko-tadowarki, spycharki gasienicowe, tadowarki, rowniarki
samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora.

3.2 Sprzet do zageszcezania

Sprzet uzywany do zaggszczania powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu w miejscach jego naturalnego zalegania.

18



4. TRANSPORT

Do transportu gruntu uzyskanego podczas wykonywania koryta gruntowego pod nowe
nawierzchnie nalezy uzy¢ samochodow samowytadowczych. Wybor srodkow transportu oraz
metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zarOwno w obrgbie
pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu
powinny spetnia¢ wymagania podane w DM-00.00.00. "Wymagania ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogolne

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robo6t zwigzanych z wykonaniem elementéw
odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym. Wykonawca powinien
przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza 1 wykonywanie
tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i1 zageszczonym
nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, nie zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do wykonania koryta nalezy
stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalng. Ostatecznie profilowanie nalezy wykonaé
recznie. Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na oklad. Profilowanie i zageszczenie podtoza w
korycie nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 5.2.3.15.2.4.

5.2.3. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungé bloto i grunt, ktory ulegl nadmiernemu nawilgoceniu. Po
oczyszczeniu powierzchni podioza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi€¢, czy
istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza.

Jezeli rzgdne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego
powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przej$ciami Sredniego walca stalowego, gladkiego lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.
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5.2.4, Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystagpi¢ do jego dogeszczenia przez
walowanie. Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczeniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora. Zageszczenie podtoza nalezy
kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481
(metoda I Iub II). Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslic zgodnie z BN-77/8931-12.
Wilgotno$¢ gruntu podiloza przy zageszczeniu nie powinna roézni¢ si¢ od wilgotnosci
optymalnej o wigcej niz (wg PN-S-02205:1998): w gruntach niespoistych £+ 2%, w gruntach
mato 1 $rednio spoistych +0% do -2%.

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza Is > 1,00. Jezeli po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza nastagpi przerwa w robotach
1 Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii
lub inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone
podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy
nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni
jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w Specyfikacji ST DM-00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
i dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien
wykona¢ w zakresie 1 z czg¢stotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot,
lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

Czgstotliwo$¢ badan kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwo$ ¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej (m2) przypadajaca na jedno badanie

1 Szeroko$¢, glebokosé i polozenie Z czestotliwoscig gwarantujacg spelnienie wymagan przy odbiorze,

' koryta okre$lonych w p.6.2.
2. |Uksztaltowanie pionowe osi koryta jw.
3 Zageszezenie, wilgotno$¢ gruntu - ) 600

" | badanie wskaznika zageszczenia
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W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podtoze , kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
I wtorny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego
i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Minimalny modut
odksztalcenia przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998 str. 13 rys. 4).
Badania ptyta @ 30 cm wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzié¢ nie rzadziej niz
1raz na 600 m2 .

6.2. Badanie i pomiary wykonanego podloza

6.2.1. Zageszczenie podloza

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.4.16.1.
6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Ro6wnosé

Nierownosci profilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tatg co 20 m w kierunku
podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co najmniej 2 razy. Nierownosci nie
mogg przekracza¢ 2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocag 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 3
razy.

6.2.2.3. Gleboko$¢ koryta i rzgdne dna

Glebokos$¢ koryta i rzgdne nalezy sprawdza¢ w 3 przekrojach w osi i na krawedziach. R6znice
pomiedzy rzednymi zamierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.2.2.4. Szerokos$¢ koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej w 3 przekrojach. Szeroko$¢ koryta nie moze
r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanego Kkoryta wraz
z wyprofilowaniem 1 zaggszczeniem podioza gruntowego. Ogoélne wymagania dotyczace
obmiaru podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Odbidr
wykonanego koryta, wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach
odbioru robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- wykonanie koryta gruntowego,

- reczne 1 mechaniczne profilowanie dna podloza gruntowego,

- mechaniczne zaggszczenie podioza,

- zatadunek 1 transport gruntu na oktad,

- przeprowadzenie badan i pomiarow,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 STANDARDY

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy i okreslenia.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata.
BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju
przez zleceniodawcow 1 wykonawcoOw krajowych. GDDP, Warszawa 1992, Wydanie 1.
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D.03.02.00 OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych w ramach inwestycji pn.
,Budowa boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szko6t Publicznych wraz z niezbednymi
obiektami infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na
dziatkach o nr ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy ustawieniu
obrzezy betonowych i obejmuja: ustawienie obrzezy betonowych 8x30 cm na tawie
betonowej z oporem na krawedzi nowych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi przepisami ST DM-00.00.00
»Wymagania ogolne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi i europejskimi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora. Ogoélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy robotach zwigzanych z ustawieniem obrzezy na tawie
betonowej wedtug zasad niniejszej ST sa:

2.1. Obrzeza betonowe szare z betonu klasy B30 wg PN-EN 206-1:2003, obrzeza 8x30.
Zastosowane obrzeza pod wzglgdem jakosci powinny odpowiada¢ nast¢pujacym normom:
BN-80/6775-03 arkusz 01 - ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”, BN-80/6775-03
arkusz 04 - ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow
1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza”, Ponadto nasigkliwo$¢ betonu w obrzezu nie
powinna by¢ wieksza niz 4%.

2.2. Lawa betonowa. Lawa betonowa pod obrzeza oraz opor wykonane bedg z betonu klasy
B15, odpowiadajacemu normie PN-EN 206-1:2003 Wymagania dla cementu i wody jak
w punkcie 2.4. Kruszywo (piasek, zwir, grys) - wymagania jak w PN-EN 12620:2004 i PN-
EN 12620:2004/AC : 2004.

2.3. Podsypka cementowo-piaskowa
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Podsypke pod obrzeza nalezy wykona¢ jako cementowo-piaskowg w proporcji 1:4.
Wymagania dla cementu i piasku jak w punkcie 2.4.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypelnienia spoin mi¢dzy obrzezami: cement klasy
32,5 - odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-197-01:2002, piasek - nalezy stosowa¢ drobny,
ostry piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06711,woda - nalezy stosowaé wodeg
odpowiadajgcg wymaganiom PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET

3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem tawy betonowej z oporem i ustawieniem obrzezy
wykonane bedg recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Obrzeza - transport 1 sktadowanie obrzezy betonowych na miejsce wbudowania zgodnie
z normg BN-80/6775-03 arkusz 1 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. ,,Wspdlne wymagania i badania.”

4.2. Beton na tawe - transportowany bedzie dowolnymi $rodkami przeznaczonymi do
przewozenia wytworzonego betonu.

4.3. Piasek oraz cement przewozony by¢ moze na miejsce wbudowania dowolnymi $rodkami
transportu, zapewniajacymi trwalo$¢ wlasnosci materiatow podczas transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Transport materiatdéw przewidzianych niniejsza ST do wykonania powyzszych robot.
Transport 1 skladowanie obrzezy betonowych zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1.

5.2.2. Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wbudowania obrzezy. Wytyczenie
sytuacyjno-wysokosciowe odcinkéw wbudowania obrzezy, wykonane bedzie na podstawie
Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.3. Wykonanie koryta pod fawa betonowa. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem koryta
gruntowego pod lawe betonowa wykonane bgda recznie. Geometria wykopu 1 glteboko$¢ —
zgodnie z ,, Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych” 1 Dokumentacjg Projektow3.

5.2.4. Wykonanie betonowej fawy pod obrzeza. Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu
na lawg betonowa, Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania receptury na beton.
Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych materialow. Receptura zostanie
opracowana przez laboratorium w oparciu 0 PN-EN 206- 1:2003. Transport wytworzonego
betonu na miejsce wbudowania omoéwiono w punkcie 4.2 niniejszej ST. Lawa betonowa
wykonana bedzie z betonu klasy B15, we wczesniej przygotowanym korycie gruntowym.
Wykonanie tawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim
jego zageszczeniu. Wykonana lawa wraz z oporem po zageszczeniu betonu powinna
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odpowiada¢ wymiarami oraz ksztaltem — rysunkowi w Dokumentacji Projektowej. Obrzeza
ustawione bedg na tawie.

5.2.5. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod obrzeza. Na wykonanej lawie
betonowej nalezy rozscieli¢ recznie podsypke cementowo-piaskowa grubosci 3 cm, celem
prawidtowego osadzenia obrzeza. Podsypke cementowo-piaskowa wykonaé nalezy
w proporcji 1:4.

5.2.6. Wbudowanie obrzezy betonowych. Roboty zwigzane w wbudowaniem obrzezy winny
by¢ wykonane w okresie od 1 kwietnia do 15 pazdziernika przy temperaturze otoczenia nie
nizej niz 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie obrzezy nalezy dokona¢ zgodnie z ,,Dokumentacja
projektowa”. Przy wbudowywaniu obrzezy nalezy bezwzglednie przestrzegaé wytyczonej
trasy przebiegu obrzezy oraz usytuowania wysoko$ciowego, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-00.00.00 ‘Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materialdbw przed przystapieniem do robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ materiatdow przeznaczonych do wbudowania.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot.

6.2.1. Kontrola ustawienia obrzezy. Polega ona na sprawdzeniu zgodnos$ci wbudowanego
obrzeza z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest: - m (metr) wbudowanego obrzeza. Ogdlne zasady obmiaru podano
w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne wymagania odnos$nie ptatnosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robdt obejmuje: prace pomiarowe 1 przygotowawcze, transport
1 skladowanie materialow do wykonania robdt, wykonanie koryta gruntowego pod tawe
betonowa, wykonanie deskowania tawy betonowej, wykonanie tawy betonowej, rozebranie
deskowania, pielegnacja wykonanej lawy, wykonanej mieszanki cementowo-piaskowej
i rozscielenie jej jako podsypki pod obrzeza, ustawienie obrzezy betonowych,
przeprowadzenie niezbg¢dnych pomiaréw i badan, uporzadkowanie miejsca prowadzonych
robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 STANDARDY

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Centralne Biuro Projektowo Badawcze Drog
1 Mostow w Warszawie.
BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.
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BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondéw. Specyfikacja pobierania prébek, badania
i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu
betonu

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.
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D.05.02.00 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
I odbioru nawierzchni poliuretanowej w ramach zadania pn. ,,Budowa boisk
wielofunkcyjnych przy Zespotach Szko6t Publicznych wraz z niezbgednymi obiektami
infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na dziatkach o nr
ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
nawierzchni obejmuja:

- warstwa stabilizujaca typu ET — grubos$¢ 35 mm

- nawierzchnia sportowa, poliuretanowa gr. minimum 13 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST DM-.00.00.00 ‘“Wymagania ogolne’.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace
jakosci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

2. MATERIALY
2.1.Materialami stosowanymi do wykonania robot wedlug zasad niniejszej ST sa:
Warstwa stabilizujaca

Dla wykonania odpowiedniego podloza dla nawierzchni poliuretanowej nalezy wykonaé
warstwe stabilizujaca typu ET. Warstwa powinna mie¢ grubos¢ 35 mm. Warstwa wykonana
Z mieszanki granulatu gumowego oraz zwiru plukanego potaczonego lepiszczem
poliuretanowym.

Nawierzchnia

Nawierzchnia sportowa, jednowarstwowa, przepuszczalna dla wody o zwartej strukturze.
Grubos$ci warstwy minimum 13 mm sktadajaca si¢ z granulatu EPDM.
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Tabela nr 1 — wymagane parametry nawierzchni:

o _ Wartosc
Poz. | Okreslenie parametru , jednostka .
wymagania
1. | Wytrzymato$¢ na rozrywanie , (MPa) > 0,90
2. |Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu, (%) 75+5
3. |Scieralnosé¢ (mm) <0,09
4 Przyczepnos¢ do podktadu : ( MPa)
' o Podbudowy typu PET > 0,45
Odpornos¢ na uderzenie :
5. o powierzchnia odcisku kulki , (mm?) 550 + 25
o stan powierzchni po badaniu bez zmian
Mrozoodpornos¢ oceniona :
6. o przyrostem masy, (%) <0,6
o zmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
7 Odpornos¢ na starzenie w warunkach sztucznych, 5
" | oceniona zmiang barwy po naswietleniu, nr skali szarej ( bez zmian)

Dokumenty nawierzchni ktére nalezy dostarczy¢ na etapie odbioru robot:
e Aprobata lub Rekomendacja ITB
e Atest Higieniczny PZH
e Dokument potwierdzajacy zgodnos¢ parametréw oferowanej nawierzchni z polska
normg PN-EN14877
e Autoryzacja producenta systemu
e Karta techniczna systemu
e Aktualne badania na zgodno$¢ z normag DIN 18035/6
e Aktualne badania na zawarto$¢ pierwiastkow sladowych
e Deklaracja zgodnosci (dokument odbiorowy)
e Probka oferowanej nawierzchni poliuretanowej o wielkosci nie mniejszej niz 90 cm?.

Kolorystyka - Kolor nawierzchni niebiesko-ceglasty z malowanymi liniami szeroko$ci 5 cm
w kolorze zottym (siatkowka) 1 biatym (koszykowka, tenis 1 pitka reczna). Zamawiajacy ustali
konkretny odcien koloréw z wybranym Wykonawca.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Transport materiatow do wykonania nawierzchni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0go6lne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Podbudowa:

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i
poprzecznymi odchytki mierzone tata o dt. 4 m nie powinny by¢ wieksze niz 8 mm. Podloze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie moze by¢
zaolejone (plamy nalezy usungc).

5.2.2. Impregnacja podloza
W przypadku zastosowania warstwy elastycznej ET — impregnacja nie jest wymagana.
5.2.3. Warunki niezb¢dne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnos¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 3
stopnie Celsjusza od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.2.4. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni sportowych poliuretanowych

e Aprobata lub Rekomendacja ITB

e Atest Higieniczny PZH

e Dokument potwierdzajacy zgodnos¢ parametrow oferowanej nawierzchni z polska
normg PN-EN14877

e Autoryzacja producenta systemu

e Karta techniczna systemu

e Aktualne badania na zgodno$¢ z normg DIN 18035/6

e Aktualne badania na zawarto$¢ pierwiastkow sladowych

e Deklaracja zgodnosci (dokument odbiorowy)

e Probka oferowanej nawierzchni poliuretanowej o wielkosci nie mniejszej niz 90 cm?.

5.2.5. Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych
1) Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni 1 dotyczacym powyzszego zadania.
2) Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w
opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami (np. Aprobata lub
rekomendacja techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajacymi na
ich weryfikacje
3) nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopia
dokumentu potwierdzong za zgodnos¢.
4) Wykonawca powinien posiada¢ niezbedne doswiadczenie w wykonaniu nawierzchni co
powinno zosta¢ potwierdzone minimum dwoma referencjami za okres ostatnich pigciu lat
z obiektow o powierzchni nie mniejszej niz projektowane (dla kazdego).
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5.2.6. Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie syntetyczne sa nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny shuzyc¢.
Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unikaé
zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowa oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi
odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach.

Uwagi! - Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okre§lonego zastosowania.

- Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p.poz., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.1. Kontroli jakos$ci robot podlega jako$¢ uzytych materiatléw - zgodno$¢ z wymaganiami
punktu 2 niniejszej ST.

6.2. Kontrola jakosci w trakcie robot obejmuje:

- kontrole przygotowania podtoza,

- sposob przygotowania materiatow,

- kontrola utozenia nawierzchni poliuretanoweyj,

- kontrol¢ montazu linii boisk.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robdot jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
poliuretanowej. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,, Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

8.2. Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

- nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubo$¢, powinna posiada¢ jednorodng fakture
zewnetrzng oraz odpowiednig kolorystyke,

- wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych
nawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- transport materialow przewidzianych do wykonania robot,

- przygotowanie podloza pod nawierzchnig¢ i przygotowanie materiatow,

- wykonanie nawierzchni, malowanie linii, montaz nawierzchni bezpiecznej,

- przeprowadzenie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

Aprobata Techniczna.
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D.05.03.00 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
I odbioru nawierzchni z kostki brukowej betonowej w ramach zadania pn. ,,Budowa boisk
wielofunkcyjnych przy Zespotach Szkét Publicznych wraz z niezbgdnymi obiektami
infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na dziatkach o nr
ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuja:
- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej o gr. 6 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST DM-.00.00.00 ‘“Wymagania ogolne’.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z Dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace
jakosci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wedlug zasad niniejszej ST sa:

2.1. Kostka z betonu wibroprasowanego klasy 35 o wytrzymatos$ci na $ciskanie nie mniejszej
niz 35 MPa - musi posiada¢ atest producenta oraz by¢ zgodna z norma PN-EN 1338:2005.
Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w normie PN-EN
1338:2005 a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki
okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodne 2z ponizszymi
wskazaniami:

1) ksztalt 1 wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw: dlugos$¢ i szerokos$¢ +/- 3,0 mm, grubos¢ +/- 5,0
mm,

2) mrozoodporno$¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania i1 rozmrazania metoda zwykla, powinny by¢ spetnione
jednoczesnie nastepujace warunki: probki nie powinny wykazywac peknigé 1 zarysowan
powierzchni licowych, taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikow
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1 krawedzi, odpryskow kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie
zamrazanych, obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych
nie powinno by¢ wigksze niz 20%,

3) nasigkliwos¢, nie powinna przekraczac 5%

4) Scieralno$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna
przekracza¢ warto$ci: -4,5 mm, dla klasy ,,35”,

5) szorstkos$¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gbrnej, sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50
jednostek SRT,

6) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementdw nie powinny mie¢ rys, peknig¢ 1 ubytkow
betonu, krawedzie elementow powinny by¢ rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wygladu zewngtrznego 1 uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowej

Wymagania

Lo, Wiasciwosci
D asC1IwWosC1 gatunek 1

Stan powierzchni licowe;j:

- tekstura

- rysy i spekania

1 - kolor wedtug katalogu producenta

- przebarwienia

- plamy, zabrudzenia niezmywalne woda
-naloty wapienne

jednorodna w danej partii
niedopuszczalne

jednolity dla danej partii
dopuszczalne niekontrastowe
przebarwienia na pojedynczej kostce
niedopuszczalne

dopuszczalne

Uszkodzenia powierzchni bocznych:
2 - dopuszczalna liczba na 1 kostce
- dopuszczalna wielko$¢ (Dhugo$¢ i szeroko$c)

2
30mm x 10 mm

Szczerby i uszkodzenia krawedzi 1 narozy

- dopuszczalna wielko$¢ (dlugos¢ i gtebokos¢)

3 przylicowych Niedopuszczalne
Uszkodzenia krawedzi pionowych
4 - dopuszczalna liczba w 1 kostce 2

20 mm x 6 mm

Sktadowanie kostek Kostke zaleca si¢ pakowaé na paletach. Palety z kostkag moga by¢
sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i

odwodnione.

2.2. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypka cementowo-piaskowa w proporcjach 1:4, dowozona — gr. 3,0 cm.

2.3. Pospotka gr. 10 cm pod nawierzchni¢ z kostki.

2.4. Piasek do wypehienia zlagczy miedzy kostkami

drobnoziarnisty).
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3. SPRZET

3.1. Ptyta wibracyjna do wprasowania kostek w podsypke — wibrator powinien mie¢ sitg
odsrodkowa 16-20 kN i powierzchnie ptyty 0,35-0,50 m?, zalecana czestotliwo$é 75 do 100
Hz.

3.2. Narzegdzia brukarskie do recznego uktadania kostki.
4. TRANSPORT

4.1. Kostka typu betonowa — przewozona moze by¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Sktadowanie kostki musi odbywac si¢ w sposob zabezpieczajgcy materiat przed mozliwoscig
uszkodzenia. Wymagania odnos$nie transportu i sktadowania jak dla klinkieru wg BN-
77/6741-02.

4.2. Piasek przewozony bedzie samowyladowczymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej. Podsypke cementowo-piaskowa
w proporcjach 1:4 dowozong grubosci 3cm nalezy wykonaé¢ pod nawierzchni¢ w kostki.

5.2.2. Ulozenie kostki. Kostke nalezy uktada¢ w sposob podany przez producenta. Desen
uktadania kostki nalezy uzgodni¢ z Inspektorem.

5.2.3. Ubijanie wibracyjne. Ubijanie wibracyjne utozonej kostki polega na trzech przejsciach
stalowej ptyty wibratora dla wprasowania kostek w podsypke. Nastepnie trzy przejscia,
podczas ktorych piasek jest rozmiatany po powierzchni kostek dla wypelnienia ztaczy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci materiatow

Kontrola jakosci materialow przed przystapieniem do robot. Wykonawca jest odpowiedzialny
za jako$¢ materiatéw przeznaczonych do wbudowania.

6.2. Kontrola wykonania nawierzchni obejmuje: wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
utozenie kostki, wykonanie ubijania wibracyjnego, wypetnienie spoin miedzy kostkami.

6.3. Kontroli jakosci robot podlega zgodnos¢ wykonania rob6t z Dokumentacja projektowa
pod wzgledem: geometrii wykonania, spadkoéw 1 rzednych podtuznych 1 poprzecznych.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki
betonowej. Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,, Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace odbioru robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie robot,

- transport materiatlow na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- ubijanie wibracyjne kostki,

- wypehienie spoin mig¢dzy kostka,

- przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych

PN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.
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D.10.01.00 SPRZET SPORTOWY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania og6lne w ramach zadania pn.
,Budowa boisk wielofunkcyjnych przy Zespotach Szko6t Publicznych wraz z niezbednymi
obiektami infrastruktury technicznej w tym budowa o$wietlenia, drenazu i ogrodzenia na
dziatkach o nr ewid. 414 w m. Uherce Mineralne i nr ewid. 1164 w m. Olszanica”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem montazu elementow obejmujacych: dostaw¢ i montaz sprzetu
sportowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST DM-.00.00.00 ‘Wymagania ogdlne’.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczace
jakosci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich
pozyskiwania i skfadowania, podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

2.2. Beton 1 jego sktadniki. Do fundamentéw betonowych dla urzadzen zabawowych nalezy
stosowa¢ beton klasy B20 wg PN-EN 206-1:2003. Do betonu powinien by¢ stosowany
cement powszechnego uzytku klasy 32,5, wg PN-EN 197-1:2002. Kruszywo do betonu
(piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego, kruszywo tamane)
powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004.
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004.

2.3. Montaz sprzetu sportowego

Bramki do pilki recznej

Wymiary w $wietle 3,00 x 2,00 m. Rama bramki wykonana z profili (100x120 mm)
aluminiowych wzmocnionych. Posadowienie za posrednictwem systemowych tulei do stop
fundamentowych betonowych. Bramka mocowana w tulejach ze wspornikami do mocowania
siatki. Bramka musi spetnia¢ wymogi normy EN 748. Zaczepy siatki wykonane z tworzywa
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sztucznego wytrzymate na warunki atmosferyczne. Siatki: do bramek do pitki recznej 3,00 X
2,00 m. Siatka polipropylenowa, bezweztowa. Gt. 200/200 Grubos¢ linki 3 mm, kolor biaty.

Kosze do koszykowki

Konstrukcja sklada si¢ z pionowego stupa i wysiggnika wykonanego z rury stalowej
ocynkowanej fi 114 mm montowana w studzienkach stalowych. Do wysiegnika zamocowana
tablica stalowa o wymiarach 135 x 90 cm, polkolista poddana katoforezie a nastgpnie
malowana proszkowo. Obrecz ocynkowana z siatkg tancuchowa fi 48,6 cm. Stup do
wysokosci 150cm pokryty ostong bezpieczenstwa z pianki polipropylenowej. Komplet
powinien spelnia¢ wymogi normy EN 1270.

Zestaw do siatkowki

Konstrukcja ze stupoéw stalowych okragtych fi 76 mm, montaz do tulei ukrytych w murawie
boiska. Montaz siatki 1 stupkow wg wytycznych dostawcy urzadzenia. Przy montazu tulei
nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na dokladny montaz zdejmowanych zaslepek.
Posadowienie za posrednictwem systemowych tulei do stop fundamentowych betonowych.
Stupki powinny posiadaé regulacje wysoko$ci zawieszenia siatki: od 1,07 do 2,43 m co
umozliwia gre w siatkowke, tenisa, badminton. Komplet sktada si¢ z dwéch stupkéw (jeden z
elementami napinajgcymi, drugi z napinaczem Srubowym siatki) i dwoch oston ochronnych.
Komplet powinien spelnia¢ wymogi normy EN 1271. Siatka — sznurek czarny 2mm
wykonany z PE o oczkach kwadratowych 10 cm.

Zestaw do tenisa

Konstrukcja ze stupow stalowych okragtych fi 76 mm malowanych proszkowo na czerwono,.
Posadowienie za posrednictwem systemowych tulei do stop fundamentowych betonowych.
Montaz siatki 1 stupkdw wg wytycznych dostawcy. Naciag zewnetrzny korbowy. Siatka —
sznurek czarny 3mm wykonany z polipropylenu o oczkach kwadratowych 4,5 x 4,5 cm.

3. SPRZET

Ogoblne warunki dotyczace sprzetu podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty
wykonane bedg recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport mieszanki betonowej. Transport mieszanki betonowej powinien odbywac si¢
specjalistycznymi samochodami do przewozu betonu.

4.3. Transport elementéw wyposazenia. Wyposazenie nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja
producenta w sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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5.2. Zakres wykonywanych robot

Wykonanie fundamentoéw: wykonanie wykopéw — wykopy pod wzgledem usytuowania
1 rozmiarow muszg by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, betonowanie fundamentow —
fundamenty nalezy wykona¢ z betonu klasy B20, w fundamentach nalezy wykona¢ gniazda
do osadzania urzadzen.

Montaz elementow: wszystkie urzadzenia winny by¢ zamocowane do podiloza zgodnie
z zaleceniami producenta w taki sposob by gwarantowaly stabilno$¢ i bezpieczenstwo.
Mocowanie urzadzenia powinno sktadac si¢ ze stopy fundamentowej z betonu B20.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot
z Dokumentacja Projektows. Ponadto kontroli podlega zgodno$¢ uzytych materialow
z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,, Wymagania og6lne”. Jednostka obmiaru robot
jest 1 m3 (metr szescienny) wykonanego fundamentu oraz szt. (sztuka) zamontowanego
elementu wszystkich zaprojektowanych urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- pozyskanie i dostarczenie materiatow,

- wykonanie robot ziemnych,

- wykonanie betonowego fundamentu,

- zasypanie wykopu,

- dostawa, montaz i regulacja poszczegdlnych elementdéw wyposazenia sportowego,

- roboty wykonczeniowe 1 uporzagdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondw. Specyfikacja pobierania prébek, badania
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu
betonu,
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PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu
EN 749, EN 1270, EN 1271.
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